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[1] پيشران ةسامان يک يا مؤلفه . سکوي تست شش1 شکل
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 z. فلکسچر دايروي و مستطيل حول محور جانبي 2شکل 

جانبي محوردو مستطيل شکل حول ي و رويفلکسچر دا .3شکل 

شکل با ترکيبي از مقاطع مستطيليپيشنهادي  فلکسچرطرح  .4شکل 
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 پذيري بر نسبت انعطاف t1و ضخامت  L1. اثر تغيير طول 8شکل 

المان محدود ) هرتز(روش تحليلي و حاصل از  مقايسة نتايج .4جدول
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فلکسچر يعيطب ن فرکانس ييتع يزات آزمون تجربيمجموعه تجه .9شکل 

فلکسچر ةشد نرمال يها ييجا هجاب يپاسخ فرکانس .11شکل فلکسچر برحسب زمان ةشد نرمال يها ر شکلييتغ ةنحو .10شکل 

)هرتز( فلکسچر يعين فرکانس طبييتع يآزمون تجرب جينتا .5جدول
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يآزمون تجربنسبت به  يتئور هاي يلحلت مقايسة مقدار خطاي .6جدول
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1. thrust vector control 

2. thrust vector misalignment 

3. load cell- flexure column 

4. variable stepped beams 

5. rotary inertia 

6. transverse shear deformation 

7. Youngs modulus 

8. AND EK-600 i 

9. Ansys 10 

10. Beam 3 

11. strain gage 

12. charge amplifier 

13. Tektronix TDS-2024C 

14. normalized amplitude 

15. FFT 

16. Matlab software 

17. Bongshin DBBP-200 

18. Bongshin BS-7300 

19. Southwell 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

                                                                                      
 


