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 1m. تغييرات ولتاژ خروجي نسبت به تغييرات جرم 4شکل  ولتاژ خروجي سيستم نسبت به فرکانس. نمودار 3شکل 
  

 
 

 fm. تغييرات ولتاژ خروجي نسبت به تغييرات جرم 6شکل  2m. تغييرات ولتاژ خروجي بر اساس تغييرات جرم 5شکل 
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 تغييرات ولتاژ خروجي سيستم نسبت به تغييرات سختي. 7شکل 

 

 نسبت به تغييرات ضريب گذردهي. تغييرات ولتاژ خروجي 8شکل 
 

  
 تغييرات ولتاژ خروجي سيستم نسبت به تغيير طول ساختار. 10شکل  تغييرات ولتاژ خروجي با تغييرات عرض ساختار. 9شکل 
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 متناوب تغييرات ولتاژ خروجي نسبت به تغييرات ولتاژ. 12شکل 

 

  
 تغييرات ولتاژ خروجي نسبت به تغييرات مدول يانگ. 14شکل  صفحات خازن ةتغييرات ولتاژ خروجي نسبت به تغييرات فاصل. 13شکل 
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