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tan. 25° =
6.5

𝑥
⇒ 𝑥 = 1489 ≈ 1500𝑚𝑚  
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خورشيديساز  شبيه ي. طرح مفهوم1 شکل
 

 [8] کار رفته . نمايي از منبع نوري به2 شکل
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 ساز خورشيدي هاي شبيه . مشخصات المان1جدول 

Lumens

 

 

 . نماي بيروني اتاق تاريک3 شکل

 سه درجه آزادي ساخت بعدي از ميز. مدل سه4 شکل

 شرکت استنـدا براي تغيير زوايـاي حسگـر خورشيـدي

 

 کننده. منبع نور، فيلتر آبي و کره يکنواخت5 شکل
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 . نماي دروني آزمايشگاه تست و کاليبراسيون حسگر خورشيدي 6 شکل
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 در صورت عدم استفاده از جدول کاليبراسيون مرجع هاي حسگر خورشيدي خروجي شده از روي زواياي مرجع و زواياي محاسبهة . مقايس7 شکل
 

 
 7شکل  ير بالاية سمت توسط حسگر مرجع مطابق با تصوين زاوييتع ير بالا: خطاي. تصو8شکل 

 7ن شکل يير پايتوسط حسگر مرجع مطابق با تصو ين زاوية بلندييتع ين: خطايير پايتصو
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هاي  شده از روي خروجي . مقايسة زواياي مرجع و زواياي محاسبه9 شکل

حسگر خورشيدي مرجع در صورت استفاده از جدول کاليبراسيون حسگر 

 خورشيدي

 يبالا ريتصو با مطابق مرجع حسگر توسط سمت هيزاو نييتع يخطا. 10 شکل

 با مطابق مرجع حسگر توسط يبلند يةزاو نييتع يخطا (؛بالا ريتصو) 9 شکل

 (نييپا ريتصو) 9 شکل نييپا ريتصو
 

 سازهاي خورشيدي . مشخصات شبيه2جدول 
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error:Alpha from sensor-Alpha from motor
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